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Este manual cubre principalmente las necesidades funcionales para la alimentacion y la con-
figuracion de 3100 A/ D/ G/ H & 3200 transmisores de la serie A/ G, incluyendo el 3100 MP y de en-
samble de sello 3100L/3200 L.

Para obtener instrucciones completas sobre la instalacion, configuracion y otras caracteristicas / op-

ciones establecidas disponible con estos transmisores, lea los manuales de los productos completos

disponibles bajo la pestana de descarga en www.autroltransmitters.com




Empezando

Antes de la instalacion compruebe el modelo, las especificaciones y la ubicacion de instalacion del
transmisor. Instalar utilizando la practica de ingenieria adecuada. .

Montar el transmisor de forma segura y estabilizar cualquier tuberia de impulsion. .

Siga los limites de presion y temperatura publicadas para transmisor y sus opciones pedidas. .

Para temperaturas de proceso = 212 °F, se recomienda el uso de lineas de impulso adecuadas, capi-
lares (sellos de diafragma), o elementos de refrigeracion .

Ajuste de las unidades, la URL y LRL (en los menus 21, 22 y 23 respectivamente). Ver menu completo

al final del manual.




DIAGRAMA FUNCIONAL BLOQUE /SENSOR

APT 3100 APT 3200

Parte de Sensor Parte de MCU Parte de Sensor Parte de MCU 4~20mA

A/D Conversion Microprocesador m— AID Conversién Microprocesador m——z
- Valor del Sensor de Entrada - Valor del Sensor de Entrada ,
A T - Unidades de Ingenieria A - Unidades de Ingenieria
m - Re-Rango (Cero/Lapso) 1 - Re-Rango (CerolLapso)
- Sensor Guamicién - Adjusto de Punto Cero
- Adjusto de Punto Cero =DA Racorte .
b 4 - DA Recorte Protocolo HART - De Amortiguacién / Filtrado Protocolo HART
- Modo Ingenieria LCD
3 J - De Amortiguacion / Filtrado B eTe W10 Ye1i140e 1] - Diagndstico con el Anfitrién
Sensor - Funcién de Transferencia - Compensacién Auto
Presion Presién - Modo Ingenieria LCD - Comunicaciones
- Diagnéstico - Pantalla LCD
Alta Bala - Compensacién Auto - Datos de Configuracién

- Comunicaciones
- Pantalla LCD
- Datos de Configuracién

Sensor Piezoeléctrico
- Presién Manométrica
- Presién Absoluta



APT 3100 Dibujo Dimensional APT 3100 Vista Explotada
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APT 3100 MP Dibujo Dimensional APT 3100 MP Vista Explotada
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APT 3200 Dibujo Dimensional

APT 3200 Vista Explotada
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Pantalla LCD

La pantalla LCD de 5 digitos muestra :

® Hasta 5 digitos del valor medido

® Codigo de error

e Unidades (Normal y Ingenieria)

® Menl y menu de opciones

® |ndicacion de estar en modo Normal o Ingenieria
® [ndicacion de salida es lineal o raiz cuadrada

® |ndicacion de realizar una prueba de lazo

® |ndicacion de estar en el modo multi-punto

va EngM LOOp Modo/Salida
HX
(LI

\__/
‘ Pantalla de

' ' hasta 5

¥ | digitos
r o, Unidad/
L:' o ol ':'. M Error

Rotacion Pantalla LCD

Aflojando los dos tornillos a cada lado de la pantalla
LCD permite que la pantalla se puede girar 90 ° hacia

la derecha o hacia la izquierda .

I O | I LY/
I I |
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Pantalla/visualizacidon de cédigos de error de LCD

MESSAGE DESCRIPTION REMARKS MESSAGE DESCRIPTION REMARKS
ADJ-U Valor establecido fuera de los limites superiores durante la funcion de Ajuste Cero Comprobar Limites SCD-ER Error de codigo del sensor Comprobar Sensor
ADJ-L Valor establecido fuera de los limites mas bajos durante la funcion de Ajuste Cero Comprobar Limites F-RST Restablecer datos de configuracion del flash Reiniciar
ZERO Mensaje inicial al activar el botén Zero Aplicar Entrada Zero F-LOCK | Mi que la ion de flash datos, proteja blogueado Proteccion de Escribir
SPAN Mensaje inicial al activar el boton Span Aplicar Entrada Span F-FAIL Ajuste del flash fracaso restablecer datos No Inicializar
BT-ERR Boton de error de secuencia de entrada Comprobar Secuencia de Teclas -FR- Restablecimiento del flash hace Inicializar Completado
P-LOCK | Proteccion contra escritura bloqueo activado Cheque Puente A-RST EEPROM analogico inicio inicializar Inicializar Inicializado
ZT-ERR | El establecimiento de limite (10%) de error al realizar el ajuste a cero Rehacer Asiento Cero A-STOR | EEPROM analdgico toda escritura Escribir Iniciado

-TR- Cero ajuste realizado Ajuste Exitoso A-FAIL | EEPROM analégi toda escritt Escritura Fallar
ZR-ERR Establecer el valor fuera de los limites superiores durante el ajuste a cero Comprobar Limites -AC- EEPROM analdgico toda escritura hace Escribir Completado
SP-ERR Establecer el valor fuera de los limites superiores durante el ajuste lapso Comprobar Limites S-FL Fallo en el sensor Comprobar la Entrada del Sensor

-ZR- Funcion del boton Zero hecho Aplicar PV Zero S-OP PV sensor excede MWP Comprobar Limites

-SP- Funcion del boton Span hecho Aplicar PV Span AEP-RF Comprobar error suma en la EEPROM durante la secuencia de lectura Reiniciar

-ZA- Ajuste del cero hecho Ajuste Del Cero Aceptada AEP-WF Comprobar error suma en la EEPROM durante la secuencia de escritura Reiniciar

DONE Ajuste realizado utilizando el botén Cambios Aceptados TS-FL Fallo en el sensor de temperatura Reemplazar
RNGOVR | Sobre el rango Comprobar Limites EOSC Elemento sensor defectuoso Reemplazar
LCD_OV | Sobre el rango de la pantalla LCD Comprobar Limites FAVE Flash Access violacion Reiniciar




Modo - Falla

AUTROL® Smart Pressure Transmitters realizan automaticamente rutinas de autodiagnostico en tiem-

po real y mostrar los codigos de error en la pantalla LCD local (opcion M1 si ordend) que se puede

utilizar para solucionar problemas. Ademas de esto, las rutinas de autodiagnostico también estan

disenados para conducir transmisor de salida de corriente fuera de los valores normales de satura-

cion en caso de que se detecte un modo de fallo. El transmisor impulsara su salida de corriente de 4-

20 mA abajo o arriba en base a la posicion del puente de alarma modo de fallo (o interruptor DIP)

configurado de acuerdo con los requisitos de NAMUR. .

Bajo/ Abajo 3.9mA =3.75mA
Altol Arriba 20.8 mA 221.75mA
Médulo CPU Médulo LCD Médulo CPU
Fallar Abajo Abajo D Abajo
Fallar Arriba ALE J Arriba
Arriba UoD

18

Interruptor Puente de seleccion
de modo falla en modulo LCD

Modo Fallar Hasta (Lugar de Puente a Izquierda)

Modo de Falla Abajo (Lugar Puente a la Derecha)

*Para unidades Ciegas utilizando
interruptor DIP en tarjeta MCU .

Configuracién del
Interruptor DIP

mi

DIP (2): Modo de Falla (Alarma)
Abajo: Fallar Bajo
Arriba: Fallar Alta
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Limitaciones de carga Fuente de Alimentacion
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Carga Externa R(Ohms)

R =(E-11.9)/0.022

11.9 17.4 25.1

Tensién de Alimentacién E (Vdc)

42.0 45.0

11,9-45 voltios de DC se recomienda para alimentar el transmisor. El ruido ondulacion fuente de ali-
mentacion externa no debe ser superior a 2%. En el calculo de resistencia de enlace por favor incluya la
resistencia de todos los dispositivos agregados en el enlace. Para aplicaciones de seguridad intrinseca
cuando se utiliza una barrera de seguridad intrinseca, incluya también la resistencia de la barrera en los
célculos de resistencia de enlace max.

Max. Resistencia de bucle [Q] = (E-11.9) [Vdc] / 0.022 [mA]

Nota para unidades de salida estandar de 4-20 mA, que funciona a 11.9V es posible s6lo con carga cero
conectada al transmisor de salida analogica. HART no se admite a esta baja entrada tension de alimenta-

cion.



Diagrama de Conexion Diagrama de Conexion

de Senal, Alimentacién y HTT para Modelos Normales de Transmisores Para Transmisores de Bajo Voltaje

Campo | Sala de Control

1-5V Conexion de salida

mebg Lo'gal o
icador Remoto o
(Baja Impedancia) | Hom Fueniade
A entacion o
e —{ Modulo Analégi
del Controlador
g PC Configurador
HART Modem
(HART/USB)

DC Power



Diagrama de Conexion Arreglo de Salida de Pulso

Para 3100F (Salida Pulso/ Transmisor De Fujo)

Salida de Pulso
Especificacion de Pulso

Relay o Contador

® FEscala de Pulso: Un solo pulso se emite por
Impulso

una cantidad de flujo especificado

® Ancho de pulso: 10ms, 50ms, 100ms se-

[

%000
oy :

T leccionable

1

i

i

4 e ® Ciclo de trabajo: 49 pulsos / segundo max.

o (fak | Blogue de Terminales Ruenielce : : : _

= ! de Puerto “1” Ali- ® Tipo de salida: colector abierto, 30V, maxi-

H mentacion

! mo 500mA

1

Bloque de Terminales
de Puerto “2”

17.5V minima de trabajo (sin carga), Recomendado minimo de 24V para el pulso y 4-20 mA enlace de

Entrada de la Fuente de Alimentacién dos conductores.
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S — Rotacion de Capsula Bloqueo cubuertas Delantera/Trasera

Aflojando los tornillos de rotacion de la capsula en la Tornillo Allen proporcionado en cada lado de la cubierta frontal y trasera permite el

parte delantera y posterior del transmisor permiten bloqueo de las cubiertas para proteger contra manipulaciones .

que esta sea girada 90 ° en sentido antihorario..

Rotacion 360 ° esposible , sin embargo por favor
asegurese de que el cable del sensor (en el interior

del cuello) no se enganche o dafe durante la re-

orientacion .

Frente
oJesel |
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Toma de Tierra Ventilar Tapones/Drenaje

Sirvanse proporcionar antiestatico (conexion a tierra) en los puntos designados (externos o internos).

Terminal de Tierra Interna / Terminal de Tierra Externo




Botones Pulsadores Funcionales

Para acceder a los botones magnéticos aflojar uno de los tornillos que sujetan la placa de identificacion en
la parte superior del transmisor. Gire la placa de identificacion, debajo hay dos botones designados Zero y
Span. Estos botones magnéticos estan funcionando plenamente (véase el arbol de menu en las paginas

siguientes)

Re-Rangeo y Aplicacion de Presion

® Presione Zero (5 seg.)

e Cuando pantalla muestre “~ZR-"
suelte el boton.

e Aplicar VP correspondiente a la
configuracion de LRV deseada (4
mA)

® Presjone Zero nuevamente. Pan-
talla mostrara —Z o —ZE si ocurre
error.

® Para ajustar SPAN pulse el boton

Externa




Menu Local Botones Pulsadores (Ver7.x y Superior)

Funciones del menu de los pulsadores son controlados por la version del firmware del transmisor .

Compruebe la version del firmware especifico que aparece en la placa del cuello del transmisor (en

la pantalla LCD), ya que esto puede limitar las funciones disponibles.

A medida que se agregan continuamente nuevas caracteristicas por favor consulte el manual mas

actualizado en linea para las actualizaciones especificas sobre el nuevo firmware y funcionalidad

incluida .

Todos los menus disponibles se dividen en 4 secciones principales

1(TRIM) - para los ajustes, prueba de lazo, etc. .

2(SETUP) - para la configuracién del usuario (unidades, ajustes de rango, salida, amortiguacion)
3(LCD) - para la resolucion de pantalla, pantalla multi-paréametro, el modo de ingenieria

4(Device) - para reinicio, bloqueo de contrasefia, Hart identificacion del dispositivo, etc. .

32

Menu para Version 6.x y inferior

NORMAL
S
E: ,
= MENU
1 RECORTE
zero |
2 CONFIGURAR
2210
0
s 3LCD

span

2er0|

span

span
11 Z-TRIM & ASIENTO CERO
| Zen
(VYA YIRS A )USTE DEL CERO
PR e CAMBIAR UNIDAD
810
PYAIR- NIt CAMBIE EL VALOR SUPERIOR DEL RANGO
| 2810
PRIV RBeat ANBIE EL VALOR INFERIOR DEL RANGO
Zen
YL = AMORTIGUACION SEGUNDOS
span,,
S N Ne NV ol A \1BIE EL MODO LCD
2er0
32DECcPL — IR
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Botones Pulsadores Funcionales
NOR z — Z —_— S - Span Button

\L Z - Zero Button
- - To Enter/Exitthe menus press and
z

Z+S

hold Z+S until MENU/EXIT appears on
S the bottom of the LCD screen.
| Mlenus |H 1Trim |—sﬁ| 11 Z-TRIM |—S%| Zero Trim I ISets Current PV to Zerol S Save/Cancelg,
Y4
E@i S %' Zero Adjust I || Enter Value || S Save/Cancelg)
z

131 Select Output for Loop | |
z z ELOOP_T s Test, OFF ends current test s él Saven and Perform Loop Test | s

14 DAC-TR %' 4mA Value I \I,I 20mA Value |I Save

PREV }— S

|l




S [ | Select s fi
, (3 from pressure I I
2Setup | 21 UNIT S units of measure S Save/Cancelyy
S%I Change UpperRange Value Enter Value ;5 S >]| Save/Cancel I
S ﬁ{ Change Lower Range Value Enter Value ;5 S >II Save/Cancel |
S Dampingin Seconds Enter Value S >|I Save/Cancel I
s 251 Select 5 LINEAR or SQRT s I Save/Cancel |
for output
261 LINEAR S %l Selectas outputunder Cut OFF Rate I /{ Save/Cancel |
z
262 ZERO S%l Selectas output under Cut Off Rate I >II Save/Cancel ;) |
z
263 C-RATE S %l Set Cut Off Rate as % of Span (< 20%) I—)@ S >|I Save/Cancel I

26 LOWCUT S

PREV S
]

Continua en pagina siguiente 4 Version 7.x y Superio|




il S
3 LCD

31 LCD-MD

4
32 DEC-PL
y 4

33 ENG-MD (5,

Select 5, from Normal or
{3)
SHl 311 Change LCD Mode I% Engineeringdisplayopt' NS

Select 3 from3-2, 2-3, 1-4,

S%' Decimal Place I
S
Z
>
7 =
v 4

Save/Cancel

AUTO, 5-0,4-1

S ﬁl Change Engineering URV I

Save/Cancel

S ﬁl Change Engineering LRV |

Save/Cancel

S
S
{Emvneg]——s

Use EnterValue ; instructions
to enteruserdefined units

S%{ Change Engineering Unit |

S el 3341 Select ;) LINEAR or SQRT

of measure

—S

Save/Cancel

Save/Cancel

i

Save/Cancel




\L S Use Enter Value j,, instructions
| 4 Device |—ﬁ| 41 B-LOCK |—SH| 411 Select Button Lock I—S% ) S >|I save/Cancel ;) |
to enteruserdefined pass code
Z
42 M-RST Sﬁl Master Reset I >|| Selectto Reboot Device I ,I Save/Cancel |
z z
Change HART Polling Address for I |
43 P-ADDR — 3 % Save/Cancel
- S Multi-Drop using the Zero button S / l
] s
1.-Guardar /Cancelar 2.-Para introducir un valor 3.-Seleccién 4.-Opciones del Indicador 5.- una vez que los parametros de ingenieria se
Después de hacer un cambio o seleccién, la El primer digito seleccionado estara intermitente Usar el botén “Zero” Normal_dinamico( PV,%, MA) ;stbal?ltecen i I|EI modo de Ingenlenal se ieﬁe
L . g abilitar en el men ara que la pantalla
palabra “Save” aparecera intermitente la cual El botdn “Zero” incrementa el valor para desplazarse a Normal_valor de presién di .I || Y31 plr qU P
; o . o o R través de la opciones . igital muestre estos parametros para una
requiere respuesta. El boton “Zero” te posicio- El boton “Span” reduce el valor cuando realice una Normal_porcentaje indicacion local
na entre las opciones “Save” & “Cancel” vy el Presiona ambos botones para guardar un valor y seleccion. Normal_ Miliamper
botén “Span” selecciona y ejecuta la accion avanzar al siguiente digito Ingenieria_dinamico( PV,%,MA)
intermitente. Ambas acciones de cancelar y Después de haber digitado el ultimo digito, presio-

Ingenieria_valor de presion

guardar , regresan al usuario al menu anterior. nar ambos botones para guardar el valor




Sub Menus

Entrada Numerica de Sub Menu

0>1>..>8>9

AN
7/
AN
7/

Zero
Zero

N
/7

Zero

Zero+Span >

2
]

c c
I I
o1 al
%) %)
N\ N

Span

9>8>..>1>0

Zero+Span }E Zero+Span > ZeZ)‘
\

Cance

Save

\
Zero
A

Entrada Alpha -Numerica de Sub Menu

SP>*>+>->/>0>1>..>9>A>B>..>Z>a>b>..>2z

N /N /N
o 9 o
(3] o (3]
N N N

Zero+Span >

]
]

Zero+Span }B Zero+Span

c c c

I ®© I

ol al ol

7 @ 7
/ N\ NV

z>y>..>a>/Z>Y>._.A>9>8>..>0>/>->+>*>8P

Cance

Save

o]
Zero Zero
\ A
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